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1. BATEAU DE TRANSPORT LEGER
1.1. DESCRIPTION GENERALE

Bateau monocoque avec foil porteur arriere en forme de diedre. La direction se fait par le foil avant
autoréguler pour la hauteur de vol.

Le bateau est fait intégralement en fibre de carbone avec renfort en sandwich Airex ou mousse a
basse densité.

Le bateau sera majoritairement blanc avec I'avant de couleur rouge.
Les dimensions du bateau sont les suivants :

e largeur2,05m
e Longueur2,50m
e Hauteurlm

Voici des vue 3D de notre bateau léger avec ses principales dimensions

2050

Figure 1 Vue arriére du bateau léger avec dimension
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Figure 2 Vue de coter du bateau léger avec dimension

Figure 3 Vue d'ensemble du bateau léger
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Figure 4 Vue arriére du bateau léger avec le foil arriére en diédre

Figure 5 Vue avant du bateau léger avec le foil avant directionnel et autorégulant
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Figure 6 Vue de la ligne de flottaison a I'arrét

Figure 7 Vue de la ligne de flottaison en vol
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1.2. DOCUMENT D’ARCHITECTURE

@® Centre de masse du bateau chargé
o Centre de poussée d’Archiméde

Point métacentrique

Volume déplacé d’eau : =~ 48.6 [dm’]
Poids bateau + foil (a vide): = 12 [kg]
Poids charges : =20 [kg]
Poids Moteur + électronique + batterie : = 10 [kg]

Masse totale : = 42 [kg]
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Le centre métacentrique a été calculé avec notre logiciel CAO :

mblage | Kepresentation schematique | Esquisse | Evaluer | Lomplements de SULIDWURKS | SULILWURKS MBLU |

g oS >

g 5[5 Propriétés de masse — X A WH e @ @ 9 £ l@'
i Options...

|

] Remplacer les propriétés de masse... Recalculer

Inclure les corps/composants cachés

[] Afficher la masse du corden de soudure

Indiquer les valeurs de
coordonnées relatives &

-- par défaut - ~

Propriétés de masse de Bateau léger
Configuration: Volume Deplace Eau
Systéme de coordonnées: — par défaut —

) Masse = 20591.51 grammes

5 (Volume = 20591514.66 millimétres cubes

Superficie = 1978280.05 millimétres carrés

i Centre de gravité: [ millimétres |

I X =-133.09

B = 91.%6

E 7= 74949

| Principaux axes et moments d'inertie: [ grammes * millimétres carrés )
- Pris au centre de gravité,

0.02,-0.14, 0.99)  Px = 1291571520.78
Iy = (0,69, -0.71, 011} Py =8099328722.51
Iz= (072, 0.63 0.08] Pz = 859533370814

Moments d'inertie: ( grammes * millimétres carrés |
Pris au centre de gravité et aligné avec le systéme de coordonnées de sortie.
Lioe = 8356321733.21 Ly = -261958168.16 Lz = 86677599.41
Lyx = -261956168.16 Lyy = 8202918960.68
Lo = 86677599.41 -961893649.97

Moments d'inertie: ( grammes * millimétres carrés |
Pris au systéme de coordonnées de sortie.

Ixx = 20097471051.27 Iy = -9919009.41 b = 2140747928,
Iyx = -8919008.41 Iy = 20134679531.71 Iyz = 457403670.0
Izx = 2140747928.24 Izy = 457403670.09 12z = 1966506608,
< >
Aide Imprimer... Copier dans le Presse-papiers
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1.3. DESCRIPTION DU SYSTEME ELECTRIQUE

Tous le systéeme électrique est reparti dans deux boites étanches avec des connexions étanches pour
tous les fils devant sortir. Le servomoteur permettent de diriger le bateau est entierement étanche
avec un indice de protection IP 67. Les boites sont transparentes sur toutes leurs face sauf le
couvercle, elles sont interchangeables entre le bateau lourd et léger.

1.4. SCHEMA DE CABLAGE
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Figure 8 Schéma de cablage des deux boites étanches
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Figure 9 Vue de la disposition des éléments électriques dans la boite 1
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Figure 10 Vue de la disposition des éléments électriques dans la boite 2
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Figure 11 Liste des composants électriques des boites

Tous les dispositifs de protection électriques sont décrits sur le schéma. L’arrét d’'urgence est
positionné sur le couvercle de la boite numéro 1 et donc facile d’acces.
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2. BATEAU DE TRANSPORT DE MASSE
2.1. DESCRIPTION GENERALE

Bateau monocoque de type SWASH (archimédien) avec écoulement de I'eau par le centre de la partie
immerger. 160 kg sont repartie dans le tube se trouvant sous I'eau et 40 kg sont repartie dans le fond
de la coque.

Le bateau sera majoritairement blanc avec I'avant de couleur rouge.

Le bateau est fait integralement en fibre de verre, la coque est entierement en sandwich Airex 5mm
et les renfort sont en sandwich Airex plus epais.

Les dimensions du bateau sont les suivants :

e largeur 0,55 m (diametre du tube)
e Longueur2,95m
e Hauteur1,3m

l%ﬂﬂ#

Figure 12 Mise en plan du bateau lourd

12
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Figure 13 Vue avant du bateau lourd avec passage de I’eau par le centre du tube

13
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Figure 14 Vue de dessus avec ouverture pour acceés a l'intérieur

14



Haute Ecole d'Ingénierie et de Gestion
du Canton de Vaud

TEAM HEIG-VD - Yverdon-les-Bains, Energies 03.06.2016

Figure 15 Vue de coter avec ligne de flottaison en rouge

Figure 16 Vue du tube ouvert avec logement pour les charges
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2.2. DOCUMENT D’ARCHITECTURE

Coque

Ligne de flottaison

180 mm Profilé de liaison

Tube inférieur

Centre de masse du bateau chargé
Centre de masse du volume d’eau déplacé
Volume déplacé par la coque = 60 [dm?]
Volume déplacé par le profilé de liaison : = 3 [dm’]
Volume déplacé par le tube inférieur : =187 [dm’]
Poids coque équipée : =12 +40 =52 [kg] (a vide + charges)
Poids profilé de liaison + tube inférieur : =30+ 160 =190 [kg] (avide + charges)
Poids Moteur + profilé : = 4 [kg]
Masse totale : = 250 [kg]

16
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2.3. DESCRIPTION DU SYSTEME ELECTRIQUE

Le systeme électrique est le méme que celui du bateau léger vu que les boite sont interchangeables.
Les boites vont dans la coque, le bouton d’arrét d’urgence est donc déplacer sur le pont du bateau

pour avoir I'accés a celui-ci le plus facilement possible.

26.06.2016

Team HEIG-VD
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